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METHOD FOR CORRECTING SPEED FEEDBACK IN 
A PERMANENT -MAGNET MOTOR 



LETTER 



Commissioner for Patents April 13, 2004 

P.O. Box 1450 
Alexandria, VA 22313-1450 

Sir: 

Under the provisions of 35 U.S.C. § 119 and 37 C.F.R. 
§ 1.55(a), the applicant(s) hereby claim(s) the right of 
priority based on the following application (s) : 

Filed 



Country 
FINLAND 



Application No. 
20011598 



August 1, 2 001 



A certified copy of the above-noted application (s) is (are) 
attached hereto. 

If necessary, the Commissioner is hereby authorized in 
this, concurrent, and future replies, to charge payment or 
credit any overpayment to Deposit Account No. 02-244 8 for any 
additional fee required under 3 7 C.F.R. §§ 1.16 or 1.17; 
particularly, extension of time fees. 

Respectfully submitted, 



BIRCH, STEWART, KOLASCH & BIRCH, LLP 




KM/jdn 
1381-0307P 



By_ 

~"~7*r^ Jo'4 McKinney" Muncy , #Z2\ 334 
P.O. Box 747 

Falls Church, VA 22040-0747 
(703) 205-8000 
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20011598 (pat. 112790) 



01.08.2001 



Haki ja 
Applicant 

\ Patenttihakemus nro 
Patent application no 

Tekemispaiva 
/ Filing date 

Kansainvalinen luokka 
International class 

Keksinnon nimitys 
Title of invention 

"Menetelma kestomagneettimoottorin nopeustakaisinkytkennan 
kor jaamiseksi" 



B66B 1/28 



Taten todistetaan, etta oheiset asiakirjat ovat tarkkoja jal jennoksia. 
Patentti- ja rekisterihallitukselle alkuaan annetuista selityksesta, 
patenttivaatimuksista ja tiivistelmasta . 

This is to certify that the annexed documents are true copies of the 
description, claims and abstract originally filed with 
the Finnish Patent Office. 




Marketta Huttunen 

Tolmistosihteeri 



Maksu 50 € 
Fee 50 EUR 

Maksu perustuu kauppa- ja teollisuusministerion antamaan asetukseen 1027/2001 
Patentti- ja rekisterihallituksen maksullisista suoritteista muutoksineen . 

The fee is based on the Decree with amendments of the Ministry of Trade and Industry No, 
1027/2001 concerning the chargeable services of the National Board of Patents and 
Registration of Finland. 



Osoite: Arkadiankatu 6 A Puhelin: 09 6939 500 Telefax: 09 6939 5328 

P.O.Box 1160 Telephone: + 358 9 6939 500 Telefax: + 358 9 6939 5328 

FIN-00101 Helsinki, FINLAND 
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MENETELMA KESTOMAGNEETTIMOOTTORIN NO PEUS TAKAl S INKYT - 
kennAn KORJAAMISEKSI 

KeksinnOn kohteena on patenttivaatirouksen 1 johdanto- 
5 osassa nOiaritelty menetelma synkronisen kestoxnagneet- 
timoottorin nopeustakaisinkytkennan korjaamiseksi . 

Ongelraana on se, etta tunnetm tekniikan tason imikaan 
synkronisen kestomagneettimoottorin nopeustakaisinkyt- 

10 kenta immttuu hitaasti esimerkiksi ISmpotilan funktio- 
na . Hissikaytossa kestomagneettimoottoriin .^kohdistuu 
tyypillisesti pitkaaikaisia kuormi tushuippu j a , j oiden 
aikana koneisto lampenee. Koneiston lairipeneitiinen aihe- 
uttaa m/os koneistoon kiirmitetyn nopeustakaisinkyt- 

15 kentaanturin lampenemisen- Edella coainittuna nopeusta- 
kaisinkytkentaantnxina kaytetaan tassa yhteydessa ta- 
kometria. Takometrista saatava nopeustieto rauuttuu 
nain ollen koneiston ja erityisesfci takometrin lampo- 
tilan funktiona. Edella mainitussa tilanteessa nopeus- 

20 takaisinkytkentaan tulee tyypillisesti kolmen prosen- 
tin vahvistus- ja nollavirhetta, joka nakyy koko nope- 
ussaatojarjestelxnassa. Koneiston lSinpeneminen voi 
luonnollisesti ailieutua mydsj hissikuilun laxnpeneroiees- 
ta, kun synkronista kestomagneettimoottoria kaytetaan 

25 hissikayttona. 

Edella mainittua ongelmaa voidaan yrittaa tunnetusti 
ratkaista arvioimalla etukateen nopeussignaaliin edel- 
la mainitulla tavalla syntynytta virhetta ja poistaa 
30 virlie keskitnaarin. Taila tavalla virheenkor jaus ei 
kuitenkaan tapahtuigi tarkasti ja luotettavasti . 

Toinen tunnettu tapa ratkaista edella mainittu ongelma 
pemstuu nopeustakaisinkytkennan mittaukseen. Tall5in 
35 kuljetaan tunnettu matka tunnettua nopeutta, jolloin 
virheellinen nopeustakaisinkytkenta voidaan kyseisessa 
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toimintapisteessa korjata. T ail6inkin ongelinaksi muo- 
dostuu jatkuvaati muuttuva toimintapiste, jolloin kor 
jaus on luonnostaan epatarkka. 

K aksinn6n tarkoituksena on poistaa edelia mainittm 
puute staattisessa nopeustakaisinkytkennan kox 3 aukses- 



Erityisesti keksinnon tarkoituksena on tuoda esiin 
10 tunnettmm tekniikkaan verrattuna pareirrpi manetelma 
synkronisen kestornagneettimoottorin nopeustakaisxnkyt 
kennan koko ajan tapahtuvaksi korjaaroiseksi . 

Tasmallisesti sanottnna keksinnSn xmikaiselle menetal- 
15 malle synkronisen kestomagneettimoottorin nopeusta- 
kaisinkytkennan korjaamiseksi on tunnnsomaista ae, mi 
ka on esitetty patenttivaatiiriuksen 1 tuiumsmerkkxosas- 
sa K ak S inn6n eraidan muiden edullisten suoritusmuoto- 
jan tunnuamerkit kayvat ilmi epaitsanaisista patents- 
20 vaatimuksista . 

Keksinnen luukaisella luenetelmaiia saavutetaan tnerkit- 
tavia etnja tunnettuun tekniikkaan verrattuna. 

25 KeksinnSn mukaiaalla menetelmalla saadaan edullisasti 
korjattua synkronisan kestoinagneettiinoottorin nopeus- 
mittauksen epaiineaarisuuksia. Erityisesti kaksxnnfn 
tavoittaena on korjata synkronisen kestotnagneettimoot- 
torin nopeusmittauksen nopeustakaisinkytkennan hidas 

30 ryfiminta. Tama edelia rcainittu ryominta voi tapahtua 
eaimerkiksi lamp3tilan suhteen. 

Lisaksi eras keksinn6n mukaisen menetelman eduista on 
se, etta se on adaptiivinen, jolloin alkuarvojen aset- 
35 tamisen jalkeen menetelma oppii oikeat kertoi^tet. Sa- 
moin tnenetalinassa kaytettavien parametria laskentaan 
voidaan vieia lisata unohduskerroin, jolla edelia maa.- 
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nittujen parametrien muuttuminen on mahdollista suo- 
rittaa hallitusti . Bdella mainittujen parametrien hal- 
litulla ntuuttanii sella voidaan korjata hieman nolla- ja 
vahvistusvirheen euuntariippuvuutta . 

5 

Esilla oleva keksinto kohdistuu menetelmaan synkroni- 
sen kestomagneettirooottorin nopeustakaisinkytkennan 
kor j aamiseksi . Esilla olevan keksinnon edullisimman 
suoritusmuodon raukaisesti lasketaan alaspain ajetulla 

10 vakionopeudella nopeusohj een ja nopeusmittauksen kes- 
kiarvot. Vastaavasti lasketaan ylospain ajetulla va- 
kionopeudella nopeusohj een ja nopeusmittauksen kes- 
kiarvo. Tainan jalkeen identif ioidaan laskennassa kay- 
tettavat vahvistus- ja nollakertoimet ja korjataan roi- 

15 tattu nopeusmittausarvo oikeaksi. 

Kaikki edelia mainitut nopeuksien keskiarvot lasketaan 
vastaavien nopeuksien auraman ja naytteiden lukumaaran 
avulla. Esimerkiksi alaspain ajetun vakionopeuden no- 

20 peuksien keskiarvo lasketaan si ten, etta alaspain aje- 
tun vakionopeuden nopeuksien suinma jaetaan alaspain 
ajetun vakionopeuden naytteiden lukumaaralla. Puoles- 
taan ylSspain ajetun vakionopeuden nopeuksien keskiar- 
vo lasketaan siten, etta ylospain ajetun vakionopeuden 

25 nopeuksian suroma jaetaan ylospain ajetun vakionopeuden 
naytteiden lukumaaralia . 

Keksinndn eraan edullisen suoritusmuodon mukaan mene- 
telman synkroninen kestomagneettimoottori toimii hissin 
30 kayttokoneistona . 

Menetelma mukaan nopeuden vahvistuskertoiiaelle ja no- 
peuden nollakertoimelle annetaan ensiksi tietyt alku- 
arvot. Taman jalkeen lasketaan uudet nopeuden vahvis- 
35 tus- ja nollakertoimet. 
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Keksinnan mukaisesti paivitetaan edella r^inittuja no- 
peud en vanvistuskerrointa ja nopeuden nollakerrointa 
unohtamiskertoiinella. Edullisesti tama edella mainittu 
unontainiskerroin on eksponentiaalinen- Tata edella 
mainittua unohtatniakerrointa kaytetaan esilla olevas- 
sa menetelmassa siten, etta edella mainitun unohtatnis- 
kertoimen avulla painotetaan lahinistorian mittaus- 
naytteita enemman verrattuna inyohempiin mittausnSyt- 
teisiin. 

Edella keksintoa on selostettu esimerkinomaisesti kek- 
sinnon eri aovellusten ollessa mahdollisia patenttx- 
vaatimusten rajaainan kekainndllisen ajatuksen puxt- 
teissa. 
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1. Menetelma synkronisen kestomagneettimoottorin nope- 
us takaisinkytkennan kor jaamiseksi, tunnettu 
siita, etta lasketaan seka alaspain etta ylOspain aje- 
tulla vakionopeudella nopeusohj sen ja nopensmittauksen 
keskiaxvot, minka jalkeen identif ioidaan vahvistus- ja 
nollakertoimet ja korjataan mitattu nopeusmittausarvo 
oikeaksi. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen mens t elnia f twmettu 
siita, etta edelia mainitut nopeuksien keskiarvot las- 
ketaan nopeuksien summan ja naytteiden lukumaaran 
aval la. 

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelma, tunnettu 
siita, etta lasketaan uusi nopeuden vahvistuskerroin 
ja. nopeuden nollakerroin. 

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen menetelma, tunnettu 
siita, etta paivitetaan edelia mainittuja nopeuden 
vahvistuskertoimia ja nopeuden nollakertoimia unohta- 
miskertoimella . 

5. Patenttivaatimuksen 3 raukainen menetelma, tunnettu 
siita, etta paivitetaan edelia mainittuja nopeuden 
vahvistuskertoimia ja nopeuden nollakertoimia eks- 
ponentiaalisella unohtamiskertoimella . 

6. Patenttivaatimuksien 4 tai S mukainen menetelma, 
tunnettu siita, etta edelia mainitun unohtamiskertoi- 
men avulla painotetaan lahinistorian mittausnaytteita 
enemman verrattuna myohempiin mittausnaytteisiin. 
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7. Jonkin edelia olevan patenttivaatimuksen mukainen 
menetelma, tunnettu siita, etta menetelma on adaptiivi- 
nen. 



5 8. Jonkin edelia olevan patenttivaatimuksen mukainen 
menetelma, tunnettu siita, etta menetelman synkroninen 
kestomagneettimoottori toimii hissin kayttokoneistona. 
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L3 

(57) TIXVISTELMft, 

Keksinnen kohteena on menetelroa synk- 
ronisen kestamagneettimoottorin nopeus 
takaisinkytkennan korjaamiseksi siten, 
5 etta lasketaan seka alaspain etta ylQs- 
pain ajetulla vakiorxopeudella nopeusoh.- 
jeen ja nopeusmittauksen keskiarvot, 
niinka jalkeen identif ioidaan vahvistus- 
ja nollakertoimet ja korjataan mitattu 
10 nopeusmittausarvo oikeaksi. 



